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1 Allgemeines

Vielen Dank fiir die Verwendung des CANopen DeviceExplorers. Das Tool ist ein vielseitig einsetzbares
CANopen Mastertool fiir Entwicklungs-, Test-, Diagnose- und Serviceaufgaben. Das Handbuch
erlautert die Installation und Bedienung des Programms.

2 Installation

2.1 Windows

Zur Installation unter Windows fiihren Sie das Setup aus und folgen den Anweisungen des Setups. Das
Setup richtet ein Icon oder eine Verkniipfung im Programmmeni ein, mit dem das Programm
gestartet werden kann. Beim ersten Verbinden mit einem CAN-Interface wird nach dem Pfad der
Lizenzdatei gefragt, welche dann zum Programm kopiert wird.

Ohne Lizenzdatei kann der CANopen DeviceExplorer fiir jeweils eine Stunde mit einem unterstiitzten
CAN-Interface verwendet werden. Dabei kann nur auf die Knotennummern 1, 2, 32 und 64 zugegriffen
werden und die Bitrate ist auf 125 kBit/s beschradnkt.

2.2 Linux

Zur Installation unter Linux ist die ZIP-Datei setup_canopen_deviceexplorer.zip in das gewiinschte
Verzeichnis zu kopieren und dort zu entpacken. Zum Start des Programms starten Sie das Skript
CANopenDeviceExplorer.sh im Installationsverzeichnis. Beim ersten Verbinden mit einem CAN-
Interface wird nach dem Pfad der Lizenzdatei gefragt, welche dann zum Programm kopiert wird.
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3 Lizenzhandhabung

3.1 Named-User- und Node-Locked-Lizenz

Bei einem dieser Lizenztypen ist es ausreichend vor dem Verbinden mit dem CAN-Bus die Lizenzdatei
iiber ,Settings” -» ,,Update License File” auszuwahlen.

3.2 Floating Lizenz

Bei diesem Lizenz-Typ muss zur Nutzung die Lizenzdatei iiber ,Settings” -> ,,Update License File"
ausgewahlt werden und der Ihnen bereitgestellte USB-Dongle muss am PC angesteckt sein.

Die Nutzung des Dongles unter Linux erfordert den Aufruf des CDE mit 'sudo’ oder das Anlegen
entsprechender udev rules, damit der Dongle automatisch mit entsprechende Zugriffsrechten
eingebunden wird, so dass auch normale Nutzer auf den Dongle zugreifen konnen. Dazu konnen Sie
beispielsweise in/etc/udev/rules.d/eine Datei 91-Dongles.rules mit folgendem Inhalt anlegen.

KERNEL=="hiddev*", NAME="%k", MODE=="0666"
SUBSYSTEM=="usbmisc", KERNEL=="hiddev*", ATTRS{idVendor}=="1bcO0", ATTRS{idProduct}=="8101",
MODE="0666"

3.3 Vendor-Bound Lizenz

Nachdem die entsprechende Lizenz iiber ,Settings” -> ,,Update License File® ausgewahlt wurde, muss
diese aktiviert werden. Dies kann im Dialog der Lizenz-Auswabhl iiber ,Activate license” geschehen. Ist
eine Lizenz nicht aktiviert, so fordert ebenso ein Dialog beim Verbinden dazu auf, diese zu aktivieren.
Zum Aktivieren muss sich ein Herstellergerat im Netzwerk befinden.

Eine aktivierte Lizenz ist 90 Tage lang giiltig, ehe sie wieder aktiviert werden muss.
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4 Erste Schritte

Der erste Schritt beim ersten Programmstart ist die Konfiguration des CAN-Interface. Offnen Sie
dazu die CANopen-Interface-Einstellungen unter dem Meniipunkt ,,Connection —> CAN Interface
Settings” Es erscheint folgende Eingabemaske:

EM CAM Interface Overview ? X
saved interfaces Current interface
¥} Name Primary Active Flags
1 emotas USE - COMI1 ® v m Interface Type emotas Virtual hd
2  emotas USE - COM2 v m CAN Device ematas Virtual =
. |emotas Virtual - I I I Bitrate 500 khit/s -
Available interface settings
Listen-Only Mode (LO) | Auto bus on (Auto)
Log error frames (EF) Low speed (LS)
System time as timestamp Continuous system timestamp

Adapter changed - Update current adapter or add new interface.

Clear all |Remove selected | Add new interface | |Update selected interface

Close

Wahlen Sie nun den Typ der CAN-Schnittstelle, den Namen des CAN-Gerdtes und die Bitrate im
CANopen-Netzwerk und bestatigen Sie die Auswahl mit ,,Add new interface” und schlieBen Sie den
Dialog mit Close.

Verbinden Sie das Programm nun mit dem CAN-Interface iiber den Meniipunkt ,,Connection —>
Connect” In der Statuszeile das Programms sehen Sie nun den Namen des CAN-Gerdts und die
aktuelle Bitrate. Je nach CAN-Status ist die Schriftfarbe entweder griin (active), gelb (passive) oder
rot (bus-off).

emotas Virtual - emotas Virtual (1000 kBitjs) -0% = |

Um die Funktion der CAN-Verbindung zu testen, wahlen Sie zunachst den ,,Object-Browser“-Tab aus.
Stellen Sie nun oben links die Knotennummer ihres Gerats ein(1) und klicken Sie im Objektbaum auf
das Objekt 0x1000 (2) und betatigen Sie im Anschluss den Button ,Read(3). Damit wird das Objekt
0x1000" von Ihrem CANopen-Gerdt gelesen und das Ergebnis bei ,,Current Value® dargestellt.

1 Device Type ... bei jedem CANopen-Gerit vorhanden
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1 —

) Object Browser W Netwu::ic . PDO Configuration - PDO Tx &Rx

Mode-Id: | 1/0x01 - device according C ™ | EDS: |C:/Daten/Projektefeds_repofemtas_401_gt.eds

Objects Index 0x1000 - Subindex 0x0
4 Communication Segment 2 Attributes
4 01000 - Device Type Index 01000
0 - Device Type

» (1001 - Error Register Sublndex 0
- 01005 - COBID SYMC Marne Device Type
» (008 - Manufacturer Device Name Datatype UMSIGMEDI2
+ (1014 - COB ID EMCY Access o
» (0015 - Inhibit Time Emergency -
- 01016 - Consumer Heartbeat Time PDO Mapping no
» 0l017 - Producer Heartbeat Time Default Value | Oxf0191
- (1018 - Identity Object
» (200 - Server SDO Parameter Current Value | 0x000f0191
+ 1400 - Receive PDO Communication Para..,
» (1401 - Receive PDO Communication Para... !
+ 01600 - Receive PDO Mapping Parameter i 3
» (601 - Receive PDO Mapping Pararmeter .
- 0x1800 - Transmit PDO Communication Par.., - CydicRead Read

- -

i

Parallel dazu konnen die CAN-Nachrichten im CAN View beobachtet werden. Die Darstellung der CAN-

Nachrichten konnen Sie iiber PlugIns — CAN View aktivieren.

Wird ein giltiger Wert gelesen, so ist die Knotennummer korrekt und die CAN-Verbindung funk-
tioniert. Erhalten Sie keine Antwort, sondern ein SDO Timeout, so priifen Sie bitte die Knotennummer
und die verwendete Bitrate. In der Defaulteinstellung speichert das Programm alle Einstellungen
beim Beenden, so dass Sie beim ndchsten Start mit den gleichen Einstellungen beginnen kdnnen.

Benutzerhandbuch CANopen DeviceExplorer
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5 CAN Mehrkanal Handhabung

5.1 Allgemein

Mit Version 2.13.0 dieses Tools wurde die Moglichkeit hinzugefiigt sich gleichzeitig mit mehreren CAN
Adaptern zu verbinden, sofern dies Ihre Lizenz unterstiitzt. Es gibt hierbei stets einen primaren
Adapter und die Moglichkeit weitere Adapter aktiv zu setzen.

Uber den primaren Adapter werden alle Schreib-Aktionen des Tools gehandhabt. Hierzu gehéren zum
Beispiel die Interaktion mit dem Objekt-Browser, Network Overview, PDO Configuration, PDO Tx & Rx,
aber auch das Scripting, LSS Master etc.

Die CAN Nachrichten der aktiven Adapter werden in den unterstitzten CAN — Analyzern angezeigt.
Zu den unterstitzten Analyzern gehdren CAN View, CAN Object View, CANopen Interpretation,
CANopen Object View, EnergyBus Object View, User-defined Interpretation, J1939 Interpretation,
J1939 Object View und ISO-TP Interpretation.

Jeder Adapter hat seine einzigartige ID. Siehe nachfolgenden Screenshot. Diese ID findet sich in den
einzelnen CAN—Analyzern in der Spalte ,,IF* wieder.
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5.2 Konfiguration

Die Konfiguration mehrerer CAN Linien erfolgt liber den ,,CAN Interface Overview“ Dialog.

EM CAM Interface Overview ? X
Saved inberfaoeso Currentinterfaoeo
] Name Primary Active Flags
1 emotas USE - COM1 ) v m Interface Type emotas Virtual hd
2 | emotas USE - COM2 v m CAN Device emotas Virtual -
emotas Virtual - Bitrate 500 khitfs =
E emotas Virtual v m
o Available interface settings
Listen-Only Mode (LO) v Auto bus on (Auto)
Log error frames (EF) Low speed (LS)
System time as timestamp Continuous system timestamp
Adapter changed - Update current adapter or add new interface. o
Clear all |F‘.en‘|ove selected | Add new interface | |Update selected interface
o Close

Der Bereich ,Current Interface™ beinhaltet alle Angaben des derzeit ausgewahlten oder
moglichen neuen Adapters.

2. ,Add new interface” fiigt die derzeitigen Einstellungen aus ,,Current Interface” als neuen
Adapter der Liste hinzu.

3. ,Update selected interface™ aktualisiert den derzeitig ausgewahlten Adapter in der linken
Liste auf die neuen Einstellungen.

4. Die Ubersicht ,Saved Interfaces” zeigt die derzeitig gespeicherten Interfaces an. In dieser
Liste ist stets ein Adapter der primare und somit auch aktiv. Desweiteren konnen bei
entsprechender Lizenz mehrere Adapter aktiv gesetzt werden.
~Clear all“16scht alle eingestellen Interfaces.
~Remove selected” 16scht das derzeit ausgewdhlte Interface.

7. Der Hinweis ,,Adapter changed — Update current adapter or add new interface” taucht auf,
sobald ein Adapter ausgewahlt ist und die Eingabemaske vom Nutzer gedndert wurde.
Es ist dann nétig die Anderungen fiir den aktuellen Adapter zu iibernehmen oder ihn als
neuen Adapter hinzuzufiigen.

8. ,,Close” schlieBt den Dialog.

9. Die Spalte Flags hebt die gesetzten Flags fiir den Adapter hervor. Folgende Abkiirzungen

Benutzerhandbuch CANopen DeviceExplorer

werden verwendet:
FD-CANFD
EF - Error frames

LO - Listen-Only Mode
LS - Low Speed

Auto - Auto bus on
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5.3 Globale Nutzung

Nachdem Einstellen mehrerer aktiver Adapter und dem erfolgreichen Verbinden befindet sich im
Hauptfenster ein neuer Meniieintrag ,,CAN Interfaces” Uber dieses Menii kann jederzeit der primére

Adapter geandert werden.

Pluglns Windows Help EeAIRGITEEE:
| emotas USE - COR1

B =motas USE - COM2

eiotas

= emotas Virtual - emotas Virtual
- PDO Configuration

5.4 Nutzungim CAN Analyzer
Jeder unterstutzter Analyzer zeigt die ID des Adapters in der Spalte YIF

Time

A1656.772000

#F° an und besitzt die Mdglichkeit die CAN-Nachrichten der 19%

Tooltip der Spalte verrat den Namen des derzeitig eingestellen .|
Adapters der ID.

A1EST TTNNAN

Beachten Sie, dass beim Im- und Export der Daten nur die ID und nicht der entsprechende Adapter

gespeichert wird.

5.4.1 Schnelffilter

In den einzelnen Ansichten kann jeder aktive Adapter schnell ausgeblendet werden indem mittels
Rechtklick auf den Titel der Spalte ,,IF“ geklickt wird. Hier 6ffnet sich ein Menii mit allen aktiven

Adaptern, welche durch einfachen Klick deselektiert werden konnen. (Punkt 1)

Da es vorkommen kann, dass z.B. nach dem Import alter Daten, die derzeitige Liste der aktiven
Adapter nicht mit den der angezeigten Daten iibereinstimmt, kann jeder Adapter mit seiner
eindeutigen ID gefiltert werden, indem diese ID in die kommaseparierte Liste eingetragen und mit

Enter bestatigt wird. (Punkt 2) Die ID der Adapter sind in der Spalte ,,IF“ dargestellt.
CAM Rx

TIF Time CAN-ID Type L
19 Show all

I o
3 1 - emotas USE - COM1
v 2- emotas uss - com2

a7 3 - emotas Virtual - emotas Virtual
292 8 e st igwFd bl

[o= == T = = T A = T == R = =

Benutzerhandbuch CANopen DeviceExplorer
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5.4.2 Konfiguration im CAN Analyzer

In jedem View ist iiber den Meniipunkt ,Configuration™ eine erweiterte Konfiguration der Adapter
maglich. Hier kann ebenfalls der Adapter ein- oder ausgeblendet, als auch die Schriftfarbe der CAN
Nachrichten fiir den Adapter gesetzt werden.

EM CAM View Configuration

@ General IE Name Show
#/ Highlights 1 emotas USB - COM1 v
) Treshold Colors | 2 emotas USE- COM2 v B
“F Filter 3 emotas Virtual - emotas Virtual v
ill Interfaces o o

| Apply | QK Cancel

Mit den Kastchen der Spalte ,,Show” (Punkt 1) lassen sich die CAN Nachrichten der Adapter wie mit
dem Schnellfilter ein und ausblenden. Mit den Buttons der letzten Spalte (Punkt 2) lasst sich die
Schriftfarbe andern. Die Buttons sind entsprechend der eingestellen Schriftfarbe eingefarbt.

Benutzerhandbuch CANopen DeviceExplorer 12/49



emotas embedded communication GmbH

6 CAN Nachrichten Handling

Mit Version 2.6.0 dieses Tools wurde die interne Handhabung der CAN Nachrichten verbessert. Dies
betrifft folgende Programm-Elemente:

* CAN View
* CANopen Interpretation
* J1939 Interpretation

Die empfangenen Nachrichten werden ab dem Wert der ,Maximal message count® (siehe 9.2
Programmeinstellungen) auf der Festplatte als Nachrichtenpaket gespeichert und aus dem internen
Buffer entfernt. Der interne Buffer fangt zu diesem Zeitpunkt wieder bei Null an.

Die gespeicherten Nachrichten lassen sich uiber den mittleren Meniibutton aufrufen.

EM CAMopen DeviceExplorer - CAM Analyzer

Analyzer Wiews CAN View
J:i-lmp:rt - ﬂE:q:-m oljw_-mude[l]_

CANM View
Clear complete buffer

Ei C) 0.000970 - 75.286390

v

Ainiosoroll | Redative ime 75286440 - 150.723130

CAM Rx Sea
IF Time |CAN-D] Type |Len| O | 1 | 2 | 3 | 4 | 5 | 6 | 7

417457 (3157359660 | 0x143 6 | Oxaa| 0x93 | 0x53 | Ox65 | OxTe | Ox76

417458 (3 157361460 | Ox2d 0

4017450 (3 157.361560 | Ox119 5 | Oxal| 0x06 | Ox7a | OxcB | Ox47

417460 (3 157361630 | OxOTe 5 | 0x96 | Oxd0 | Ox14 | Oxd5 | Oxce

Die Namensgebung der gespeicherten Nachrichten folgt dem Zeitstempel der ersten und letzten
Nachricht des Nachrichtenpakets.

Die Anzahl gespeicherter Nachrichtenpakete wird in eckigen Klammern angegeben. Wird ein altes
Nachrichtenpaket ausgewahlt, so werden nur diese Nachrichten angezeigt. Als Bezeichnung steht
nun ,File mode” anstelle von ,Live mode.*

Neue Nachrichten werden im Hintergrund empfangen und kénnen mit dem Meniipunkt ,Live* wieder
angezeigt werden.

Benutzerhandbuch CANopen DeviceExplorer 13/49
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Fir die CANopen und J1939 Interpretation gibt es die Einschrankung, dass maximal 200'000
Nachrichten gleichzeitig angezeigt werden, wenn ,,Live” ausgewdhit ist. Wird ein Nachrichtenpaket
geladen, so werden auch in diesen Ansichten alle darin enthaltenen Nachrichten angezeigt.

6.1 Analyzer Interaktion

Innerhalb der genannten Programm-Elemente ist eine Interaktion moglich. Ein Rechts-Klick auf einer
Nachricht offnet ein Kontextmenii, welches es ermaglicht die ausgewahlte Nachricht in einem der
anderen Fenster anzuzeigen.
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7 Programmkomponenten

7.1 Object Browser

Im Object Browser kann auf alle Objekte des CANopen-Gerats lesend und schreibend—- je nach
Zugriffsberechtigung — zugegriffen werden. Fiir jedes Gerat im Netzwerk kann eine eigene EDS-Datei
geladen werden, aus der das Programm die Informationen liber die Objekte enthalt. Ist die globale
Option ,Read objects automatically at selection” aktiv, so werden die Objekte bereits ausgelesen,
wenn ein Objekt im Objektbaum ausgewahlt wird, alternativ erst nach Betatigung des Buttons ,,Read".
Ist keine EDS-Datei vorhanden oder soll zu Testzwecken auf nicht vorhandene Objekte zugegriffen
werden, so ist es auch moglich in der ,,Attributes”-Tabelle die Werte fiir Index, SubIndex und Datentyp
frei einzutragen und somit wahlfreie Objekte zu lesen oder zu schreiben. Der jeweils gelesene Wert
wird als ,,Current Value™ in dezimaler und hexadezimaler Darstellung angezeigt. Beim Schreiben des
Wertes wird der jeweils hintere Wert aus dem ,,Current Value®“-Feld verwendet.

File

Connection  Settings  Misc  CAN Analyzer Pluglns

Windows Help CAM Interfaces

L& BB & 7 7L |@n| efotas
M FD
PDO Configuration . PDO Tx &Rx cgn

Mode-Id; | 32f0x20 - device according CiA 401+ | EDS: | C:/Daten/Projektefeds_otherfemtas_401_gt.eds

32
126
127

i
.l Object Browser s Metwork

Objects 5 Index 0x1018 - Subindex 0x2
* Communication Segment Attributes
01000 - Device Type
(1001 - Error Register Index Ce1018
e 1005 - COB 1D SYNC . Sublndex 2
(e 1008 - Manufacturer Device Name
(1014 - COB ID EMCY MName Product Code
01015 - Inhibit Time Emergency
* Ox1016 - Consumer Heartbeat Time Datatype UNSIGNED32
0 - Mumber of entries Access ro
1 - Consumer Heartbeat Time PDO Mapping no
01017 - Producer Heartbeat Time
~ (1018 - Identity Object Default Value (0813
0 - Number of entries i
1 - Vendor Id © Current value 0x00000815 / 2069
2 - Product Code '
[ ———— ' Status Read successful
4 - Senal number
01200 - Server SDO Parameter Cydic Read Read Wirite
(he 1400 - Receive PDO Communication Parameter
e 1401 - Receive PDO Communication Parameter Incr Decr
01600 - Receive PDO Mapping Parameter —— """~
0x1601 - Receive PDO Mapping Parameter o description found

(e 1800 - Transmit PDO Communication Parame...
(o 1803 - Transmit PDO Communication Parame...

01400 - Transmit PDO Mapping Parameter
O 1403 - Transmit PDO Mapping Parameter
Manufacturer Segment
Device Profile Segment

Company license for emotas embedded communication GmbH
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Bedeutung der Elemente

Read

Lesen des aktuell ausgewahlten Objektes

Write

Schreiben des aktuell ausgewahlten Objektes mit dem Wert aus dem ,,Current Value®-Feld.
Incr

Schreiben des aktuell ausgewahlten Objektes mit einem um 1 erhohten Wert.

Decr

Schreiben des aktuell ausgewahlten Objektes mit einem um 1 verminderten Wert.

Cyclic Read

Zyklisches Lesen (Intervall: 1 s) des Objekts und Darstellung des aktuellen Wertes im ,,Current
Value“-Feld.

Bei Objektem vom Datentyp ,,Domain“ kann mithilfe eines Rechtsklicks ein Kontextmenii gedffnet
werden, welches den Download oder Upload einer Datei erlaubt.

USDO Nutzung

Ist der CDE mittels CAN FD Verbunden so ist es moglich zwischen SDO und USDO umzuschalten.
Dies geschieht entweder Uber das CANFD Symbol in der Meniileiste oder tiber das CAN FD Logo im Tool
rechts oberhalb. Beides im nachfolgenden Bild rot eingerahmt.

«nj e ﬁot as o
YMFD
" PDOConfiguration | [ PDOTx &Rx cgn
USDO aktiviert

Wenn USDO aktiviert ist, so ist der Button im Menii ,gedriick und das Symbol rechts farbig,
andersnfalls ist dies grau.

an eﬂotas )

*. PDO Configuration - PDO Tx &Rx

USDO deaktiviert
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7.2 Network Overview

Der Network Overview-Tab zeigt alle CANopen-Gerate im Netzwerk mit deren NMT-Zustanden und der
letzten empfangenen Emergency-Nachricht an. Zudem konnen NMT-Master-Kommandos zum
Starten/Stoppen einzelner Gerdte und des gesamten Netzwerks gesendet werden. Weiterhin
ermoglicht der Tab auch die Konfiguration von Heartbeat und NodeGuarding und die entsprechende
Uberwachung der Gerate durch das Tool.

= —
[ ObjectBrowser s Metwork " PDO Configuration - PDO Tx &Rx
Metwork Overview
Device Name MMT State HE State Last Ermnergency
0 Metwork - -

32 |device according Ci 401 _ HE ok -

126 | small CANopen Bootloader

Metwork Management - <Metwark =
Enter Preop Start Mode Stop Mode Reset Comm Reset Mode
Heartbeat Mode Guarding

Guarding Interval (Master) | 1000 ms

Producer Time 1000 ms -
Guarding Interval (slave) 1200 ms
Consumer Timer 1300 ms =
Life Time Factor -
Start Heartheat Stop Heartbeat
Start Guarding Stop Guarding
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¢ Network Overview

Die Tabelle listet alle Gerate im Netzwerk auf. Falls die Gerate Heartbeat-Nachrichten senden,
so werden die Gerate automatisch vom CANopen DeviceExplorer erkannt, alternativ kann mit
~Update Network Overview" nach Geraten im CANopen-Netzwerk gesucht werden. Die Suche
erfolgt mit SDO-Zugriffen auf das Objekt 0x1000 aller Knoten.

Die Spalten der Tabelle haben folgende Bedeutungen:
* Device Name—Name des Gerats aus der EDS-Datei
* NMT State—aktueller NMT-Zustand
+ HBState - Zustand der Heartbeart- oder Node Guarding-Uberwachung
* Last Emergency —letzte Emergency-Nachricht des Knotens

Ein Rechtsklick mit der Maus in die Tabelle 6ffnet ein Popup-Menii mit dem Schnellzugriff auf
folgende Aktionen: Knoten starten, Reset Communication, Enter Preoperational sowie Laden
einer EDS-Datei.

* Network Management

Die CANopen-NMT-Master-Kommandos Start, Enter Preoperational, Stop, Reset
Communication und Reset Node konnen jeweils an den im Network Overview ausgewahlten
Knoten oder an das gesamte Netzwerk gesendet werden.

¢  Heartbeat

Konfiguration von Heartbeat Producer Intervall und Heartbeat Consumer Zeit fiir den aktuell
im Network Overview ausgewahlten Knoten. Nach dem Start der Heartbeat-Uberwachung
werden Uberwachungsfehler (Ausfall von Heartbeat-Nachrichten) in der Spalte ,,HB State” im
Network Overview angezeigt. Der Wert fiir das Producer-Intervall wird bei SDO in das Gerat
geschrieben

* Die Heartbeat-Konfiguration ist nur aktiv, wenn das Gerat Heartbeat unterstiitzt und dies in
der EDS-Datei durch das Vorhandensein des Objektes 0x1017 gekennzeichnet ist.

* Node Guarding

Konfiguration des Node Guardings fiir den aktuell im Network Overview ausgewahlten Knoten.
Nach dem Start des Node Guardings werden Uberwachungsfehler(Ausfall von Guarding-
Nachrichten, Guarding Lost und Connection Lost) in der Spalte ,HB State® im Network
Overview angezeigt. Die Werte fiir das Guarding Intervall und den Life Time Factor werden bei
SDO in das Gerat geschrieben. Die Node-Guarding-Konfiguration ist nur aktiv, wenn das Gerat
Node Guarding unterstiitzt und dies in der EDS-Datei gekennzeichnet ist.
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7.3 PDO Configuration

Der PDO-Konfigurationstab dient der Konfiguration von PDOs mit statischen und dynamischen
Mapping. Bei veranderbarem Mapping kann das Mapping eines PDOs per Drag&Drop geandert werden.

&
(. Obiject Browser e Metwark PDO Configuration . PDO Tx &Rx
Mode-Id: | 32/0x20 - device according CiA « = | EDS: |C:/Daten/Projekte feds_otherfemtas_401_gt.eds - x

Indices with mappable objects % :
Communication Segment FDO BEEDO 1 (0x1400/0x1l€00) - static =

Manufacturer Segment PDO Properties (EDS)
w Device Profile S5egment

OxB000 - Read Input 8 Bit Value
v (w6401 - Read Anal In...
EESETITR, | Torrison Tpe | O
2 - Dial right Inhibit Tirme (1/10 ms) |0
3 - Slider left Event Timer {ms) 0
4 - Slider right
06411 - Write Analogue C... Sync Counter
Metwork Variable Segment
FDO Mapping Table (EDS) Mumber of mapped objects: | 1
Object Length Mame -
(41111 & Write Analogue Output 16 Bit-...
Read from EDSXDD
Read from device Write to Device

Wie im Object Browser konnen in der obersten Zeile die Knotennummer und die EDS-Datei des Gerats
ausgewahlt werden. Der Objektbaum links beinhaltet im PDO-Konfigurationstab jedoch nur die
Objekte, welche in ein PDO gemappt werden konnen. In der rechte Seite des Tabs wird je ein PDO mit
seinen Eigenschaften und seiner Mappingtabelle dargestelit.

* Read from EDS/XDD

Lesen der Eigenschaften und des Mappings des PDOs aus der Geratebeschreibungsdatei.

* Read from Device
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Lesen der Eigenschaften und des Mappings des PDOs direkt vom Gerat per SDO.

¢  Write to Device

Schreiben der Eigenschaften und der Mappingtabelle in das Gerat per SDO. Besonderheiten
des CANopen-Protokolls, dass beispielsweise ein PDO vor der Konfiguration deaktiviert werden
muss, werden dabei beriicksichtigt.
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PDO Tx & Rx

Der PDO Tx & Rx-Tab ermdglicht das Senden und Empfangen von PDOs des aktuell aktiven Knotens im
Netzwerk. Im oberen Teil des Tabs werden die empfangenen PDOs des Knoten interpretiert
dargestellt und im unteren Teil konnen die PDOs des Knoten gesendet werden.

[ Object Browser ""“' Metwork " PDO Configuration . PDO Tx & Rx

PDO View -Mode 32 - device according Cia 401 Clear
Count ™ Period CAM-ID PDO Interpretation
v 15 0.051000 416/ 1a0 TP 1 15863 16525 32767 9765

Read Analogue Input 16 Bit:Dial left (6401:1) = 15863

Read Analogue Input 16 Bit:Dial right (8401:2) = 16525
Read Analogue Input 16 Bit:Slider left (8401:3) = 32767
Read Analogue Input 16 Bit:Slider right (6401:4) = 9765

PDO Transmission 544/0x220 RPDO = | |1 = Send
Mame DataType Walue
Write Analogue Output 16 Bit:Progresshar top (8411:1) e
(00000 ua

Die Interpretation erfolgt nach dem aktuellen PDO-Mapping des Gerats.
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8 Menii

Das Menii bietet Zugriff auf verschiedene Funktionen und Einstellungen des CANopen
DeviceExplorers

File

emotas embedded communication GmbH

Load EDS
Ladt eine EDS-Datei fiir den aktuell ausgewahlten Knoten
Recent EDS

Ermoglicht das Laden einer zuvor verwendeten EDS-Datei

Device Configuration

o Load DCF
Ladt eine DCF-Datei mit gespeicherten Parameterwerten fiir den aktiven Knoten
o Save DCF

Speichert die aktuellen Parameterwerte flir den aktiven Knoten

o Save Concise DCF

Speichert die aktuellen Parameterwerte fiir den aktiven Knoten in einem binaren DCF-
Format

Projects

Quit

New
Legt ein neues, leeres Projekt an.
Open
Offnet ein vorhandenes Projekt.
Save

Speichert das aktuelle Projekt unter dem aktuellen Namen. Bei neuen Projekten wird
nach dem Namen und Speicherort der Projektdatei gefragt.

Export

Speichert die Projektdatei, alle EDS-Dateien im Projekt sowie eine HTML-
Projektdokumentation alle in einem Verzeichnis

Recent Projects

Liste der 10 zuletzt verwendeten Projekte. Bei Auswahl eines dieser Projekte wird es
geoffnet.

Beendet das Programm.
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Connection

CAN Interface Settings

Dialog zur Konfiguration der CAN-Schnittstelle und der aktuellen Bitrate
Connect

Aufbau einer Verbindung mit dem CAN iiber die konfigurierte CAN-Schnittstelle
Disconnect

Trennen der Verbindung mit der CAN-Schnittstelle

Settings

Misc

Options
Offnet den Einstellungsdialog zur Konfiguration verschiedener Programmeinstellungen.
Save

Die aktuellen Einstellungen werden gespeichert. Unter Setting — Options — ,,Save settings
automatically at exit” kann eine automatische Speicherung der Einstellungen beim Beenden
des Programms aktiviert werden.

Export Settings

Export der aktuellen Einstellungen in eine Konfigurationsdatei. Damit konnen beispielsweise
fur verschiedene Anwendungsszenarien unterschiedliche Konfigurationen gespeichert
werden.

Import Settings
Import der Einstellungen aus einer Konfigurationsdatei.
Update Licence File

Dialog zur Auswahl einer (neuen) Lizenzdatei. Der Inhalt der bisherigen und der neuen
Lizenzdatei wird angezeigt und die neue Datei kann kopiert werden.

Check for Updates

Abfrage an den Webserver, ob eine neue Version des CANopen DeviceExplorers verfiugbar ist.
Dabei werden auBer der IP-Adresse keine Daten von Ihrem Computer Ubermittelt.

License Overwiew

Zeigt den Pfad und alle Informationen zu den gefundenen Lizenzen an

EDS Viewer
Offnet die generierte EDS-Datei im Textbetrachter.

HTML Project Documentation
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Erzeugt eine Dokumentation des Projekts im HTML-Format. Die Beschreibung enthalt alle
EDS-Dateien der Gerate im Projekt und die Werte der schreibbaren/konfigurierbaren Objekte.

+ Update Device Configuration

Offnet den Dialog zum Senden/Lesen sowie Speichern/Wiederherstellen von bestimmten
Gerateparametern

+ Update Network Configuration
Offnet den Dialog zum Senden der Geratekonfigurationen an mehrere Knoten im Netzwerk
» Experimental Features

Features und Optionen, die noch nicht vollstandig getestet und erprobt sind, aber vorab vom
Nutzer ausprobiert werden konnen
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CAN Analyzer

Dieses Menu beinhaltet Programmkomponenten zur Anzeige und Interpretation von CAN-
Nachrichten.

CAN View

%

Autosoro
CANM Rx

IF
2991
300 (1
301 1
302 1
303 1

CAN Tx

L5 T - N

CAN View

Der CAN View zeigt empfangene und gesendete CAN-Nachrichten an. Zum Senden von CAN-
Nachrichten kann die untere CAN Tx-Tabelle verwendet werden. Die Werte fiir CAN-ID, DLC und
die Daten konnen als Dezimalzahl oder als Hexadezimalzahl mit fiihrenden ox angegeben
werden.

Es konnen bis zu 15 Sende-Nachrichten definiert werden. Die jeweils aktive Nachricht wird bei
einem Klick auf dem Transmit-Button gesendet. Ist in der Spalte 'Interval(ms)' ein Wert
ungleich o eingetragen, so wird die Transmit-Nachricht zyklisch gesendet.

Im Menu des CAN-View kann eine Filter nach CAN-IDs definiert werden. Dabei kann eine Liste
von CAN-IDs definiert werden, welche entweder angezeigt oder ignoriert werden sollen. Die
Liste kann als Liste einzelner Ids (z.B: 100,200,300,400) oder als Bereich (z.B. 0x100-0x200)
oder kombiniert angegeben werden. (Beispiel: 0x100-0x222,0x400,0x720, 0X740).

Der Filtertyp legt das Verhalten des Filters fest:
* PASS—es werden nur die definierten CAN-IDs angezeigt

* REJECT — es werden die definierten CAN-IDs ausgefiltert und alle anderen werden
angezeigt.

* NONE-es wird gar nicht gefiltert

@ ¥ < _ _
Retaivetime | | Fater enabted et HEX v 435/2000000 | Clear view

Sea 5 =

Time CAN-ID Type Len 0 1 2 % 4 3 ] I Motes =
0.002682 1335/ 5FF ] Ox60  0x00 Oxla | 002 | 0x00 000 O0x00 | 000
0.001257 1663/ 0x67f 8 Ox2f Ox00 Oxla Ox00 Ox02 Ox00 Ox00 Ox00
0.002652 1535/ 0ne 5FF 8 Ox60 | 0x00  Oxla | Ox00 | Ox00  Ox00  Ox00 | OxD0
0.001213 1663/ 67f 8 0x23 Ox00 Ox18 Ox01  Oxff  Ox01 Ox00 Ox00

0.002654 1535/ 0ne 5FF 8 Ox60 | Ox00  Ox18  Ox01 | Ox00 000 OxO0 | DO =

Interval (rms) CAM-ID Type Llen O 1 2 3 4 5 b 7 Marne =
1000 Oxc 1 Ox1

1000 Oxd 2 01 02

1 Oxe 3 Ol Ow2 |03

1 Oxf 4 01 Ox2 |0x3  Oxd

1 O THF 8 Ouff  Onff |Oneff  Cocff  Onff  Owff  Onff  Oneff =

Transmit
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Die Zeitstempel der Empfangsnachrichten kénnen jeweils absolut und relativ (zur letzten
Nachricht) dargestellt werden.

Die aufgezeichneten CAN-Nachrichten konnen Ulber CAN View->Export CAN-Logging in
Textdateien exportiert werden.

Das Format der aufgezeichneten CAN-Telegramme hat folgende Form in der exportierten
Textdatei:

3.652109 0x5a0/1440 (8): 43 18 10 02 15 00 08 00
3.654306 0x620/1568 (8): 40 18 10 04 00 00 00 00
3.653302 0x5a0/1440 (8): 43 18 10 03 00 00 00 00
Zeitstempel
CAN-ID
DLC
Daten im hexadezimalen Format
Die Genauigkeit der Zeitstempel hangt vom verwendeten Betriebssystem und CAN-Interface

ab. Der Sendezeitstempel ist nicht fiir alle CAN-Schnittstellen verfiigbar.

Relative Zeiten

Wenn ,relative time” gesetzt ist, so kann jede Nachricht als Zeitreferenz mittels Rechtsklick
und ,,Use messages as time reference” gesetzt werden. Die relativen Zeiten aller anderen
Nachrichten werden dann zu dieser berechnet.

Des weiteren, konnen die Nachrichten farblich hervorgehoben werden, wenn ,relative time®
gesetzt ist. Die Einstellung der Schwellwerte und Farben erfolgt uber das Menu ,,CAN View ->
Configuration®.

EM CAM View Configuration

'@' General v | Activate relative time colors
7 Highlights Highlight type Color background of time column =
‘.'J Treshold Colars | 0,500 |= i

"7 Filter
1,000 |=

i Interfaces
2,000 |2

EOE

All relative times upper the time set will be highlighted. +

Apply QK Cancel

In diesem Fenster konnen Schwellwerte fiir die relativen Zeiten eingestellt werden. Wird
dieser lberschritten, wird die Nachricht in der eingestellten Farbe angezeigt.
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« CAN Object View
Das CAN Object View zeigt alle empfangenen CAN-Nachrichten in der sogenannten ,,Object
View“-Ansicht an. Dabei werden tabellarisch alle empfangenen CAN-IDs mit den letzten
empfangenen Werten angezeigt.

CAM Object View

BE ¢ |7 ©
HEX v Clear view
Aurtosono Relative time Toggle filter Refresh

Count - IF Tirme CAN-ID Type Len 0 1 2 3 4 5 5] 7
518 468.267...  511/0u 11f Ox04 | 0x00 | 000 |O0x00 000 | 000
297 468.866...  1919/(... 005

023 w00 018 001 Oueff |01 w00 OO0
Oxed k00 Ox18 | Ox01 | OO0 GO0 Coe00 | OkOO

197.385... | 1663,/ Dx...
197.388... | 1335/x...

— | ot [ b [
(== == BRE I = ]

Die Tabelle kann nach der Anzahl, der Empfangszeit und der CAN-ID sortiert werden. Eine
Filterung ist analog zum CAN View verfiigbar.

CAN Object View Configuration

Zur besseren Analyse besitzt das CAN Object View die Mdglichkeit sich andernde Bytes
hervorzuheben, als auch Zeilen hervorzuheben, wenn eine CAN ID eine zeit lang nicht
empfangen wurde. Diese Einstellungen sind iiber das ,,CAN Object View“-Menii unter
~Configuration® zu finden.

General
¢ Refresh interval

Diese Zeit bestimmt, wie oft sich die Ansicht aktualisiert. Je niedriger diese Zeit,
desto mehr Rechenzeit wird bendtigt

* Highlight changed bytes

Wenn diese Option aktiviert ist, werden die einzelnen Bytes fett-gedruckt dargestellt,
wenn sich die Daten von Nachricht zu Nachricht geandert haben.

Filter

Die Funktionsweise der Filterung entnehmen Sie bitte der Beschreibung des CAN View.
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Highlighting

Im Highlighting-Tab kann fiir eine bestimmte oder alle CAN Ids eine Textfarbe eingestellt
werden, fiir den Fall das eine oder alle CAN Ids eine gewisse Zeit nicht empfangen werden.

EM CAN Object View Configuration

@' General CAM ID Highlighting

f Highlights You can set the text color for a spedfic CAN ID or all CAM IDs

when the set time is exceeded,
" Filter

-

2,000 |« | | AlIDs * | | Ox0 Al

P

|

i Interfaces

0,500 |%| | SpedficID = ||Ox1 |3

1000 || |specficn ~ |[oxz ST | 50

o

Insert a mew entry by dicking + on the right side +

| Apply | oK Cancel

1. Erstellen eines neuen Eintrags zur Konfiguration
2. Zeitin Sekunden, nach welcher die Textfarbe der Zeile geandert werden soll.

3. Auswahl zwischen ,,Specific ID* und ,,All IDs’; womit bestimmt wird fiir welche ID die
Einstellungen dient.

4. Auswahl der Farbe
Loschen des Eintrags
6. Einstellen der spezifischen CAN ID
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CANopen Interpretation
Auto Seroll (W] hex dreular Y7 L Update Model Clear
Time Stamp CAN-ID Type MNode-1d Data Interpretation
1491479795.991180 1409/0x581  SDO 1 - device according CiA 401 431810021508 0000 r Res exp 1018:2 Val 0x815
1491479795.995680 1409/0x581  SDO 1 - device accarding CiA 401 4318100301 000100 r Res exp 1018:3 Val 0:10001
+ 1491479795.995680 1537/0x601  SDO 1 - device accarding CiA 401 40181003 00 00 00 00 r Req - 1018:3
+ 1491479796.039180 1537/0x601  SDO 1 - device accarding CiA 401 40 1810 04 00 00 00 00 r Req - 1018:4
1491479796.041180 1409/0x581  SDO 1 - device according CiA 401 43 18 10 04 01 00 00 00 r Res exp 1018:4 Val 0x1
4 1401479796.300180 1793/0x701  Error Control 1 - device according CiA 401 05 Operational
toggle Bit 0
Mode State Operational
[ evice according | Cil | ( 2 200
Read Analogue Input 16 Bit:Dial left (5401:1) = 0
Read Analogue Input 16 Bit:Dial right (6401:2) = 17162
Read Analogue Input 16 Bit:Slider left (6401:3) = 20048
Read Analogue Input 16 Bit:Slider right (6401:4) = 0
+ 1491479796.918180 385/0:181 PDO 1 - device according CiA 401 0000 0a43 38 520000 017162 210480
1401479797.262180  385/0:181 PDO 1 - device according CiA 401 00 00 0a 43 20 56 00 00 017162 220480
+ 1491479797.340180 1793/0x701  Error Control 1 - device according CiA 401 05 Operational
© 1491479797.582180  385/0x181 PDO 1 - device according CiA 401 000014 21 20 56 00 00 08468 22045 0
+ 1491479797 670680  385/0:181 PDO 1 - device according CiA 401 0000 aa 22 20 56 00 00 08874 22048 0
- 1491479797.725180  385/0:181 PDO 1 - device according CiA 401 00 00 5a 24 20 56 00 00 09306 22048 0
- 1491479797 965680  385/0:181 PDO 1 - device according CiA 401 00 00 ba 3b 20 56 00 00 015290 22048 0
1491479797.991680 1409/0x581  SDO 1 - device according CiA 401 418100004 00 0000 r Res exp 1018:0 Val 0x4
> 1491479797 991180 1537 Mhdhll Sno 1 - devire arcardina Cid 401 A 1R 100000000000 r Ren - 10180

264 (264) messages

Der CANopen Interpreter interpretiert alle empfangenen CAN-Nachrichten entsprechend
dem CANopen-Protokoll und zeigt den CANopen-Typ der Nachricht, die Quell- oder
Zielknotennummer sowie dienstspezifische Daten in lesbarer Form an. Anhand der EDS- bzw.
DCF-Dateien der Gerate in Netzwerk ist zudem eine Interpretation der PDO-Dateninhalte
entsprechend des Mappings des Senders maglich.

Eine Filterung der CAN-Nachrichten ist nach verschiedenen Kriterien maglich:

* CANopen Dienste:
Es werden nur die aktivierten CANopen-Dienste angezeigt

* CANopen NodelD:
Es werden nur die ausgewahlten Knotennummer angezeigt. Eine Definition von Bereichen
wie z.B.(1,2,30-50) ist moglich.

+ Additional CAN-IDs:
CAN-IDs, welche durch die vorherigen Filter ausgeschlossen wurden, konnen selektiv wieder

zugelassen werden. Eine Definition von Bereichen wie z.B.(1-0x100,0x400) ist moglich.

* Exclude CAN-IDs:
CAN-IDs, welche die vorherigen Filter passieren, konnen selektiv ausgeschlosssen werden.
Eine Definition von Bereichen wie z.B..1-0x100,0x400) ist moglich.

Interpretierte Nachrichten konnen als Textdatei exportiert und wieder importiert werden.
Zudem ist der Import von uninterpretierten CAN-Nachrichten moglich.
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EM CAMopen Configuration

"J Colars CAMopen Services Other
“7 Filter v SDO || FDO W | NMT v | Show segmented messages
I Interfaces W SYMC | NMT EC v | EMCY v | Show SD0O block data

v SRDO | Bootup v | Flying Master v | RTR

E Additional SDOs
v Sleep v Error Frame v LSS
¥ TIME ¥ other | Al |
. CAMopen ModelDs

0-127

Additional CAN-IDs Exdude CAN-IDs

Reset Filter

Completely disable filtering. Use this if you have performance issues.

Apply COK Cancel
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« CANopen Object View (optional)

Der CANopen Object View kombiniert die CANopen Interpretation mit einer Objektview-
Ansicht so das alle empfangene CAN-IDs mit ihren letzten Werten interpretiert dargestellt
werden.

Der CANopen Object View unterstutzt ebenso wie der CAN Object View das Hervorheben
einzelner Zeilen, wenn eine CAN ID fiir eine gewisse Zeit nicht kam. Die Konfiguration kann
unter CAN Object View Highlighting nachgelesen werden.

« EnergyBus Object View (optional)

Der EnergyBus Object View kombiniert die EnergyBus Interpretation mit einer Objektview-
Ansicht so das alle empfangene CAN-IDs mit ihren letzten Werten entsprechend der
EnergyBus-Spezifikation interpretiert dargestellt werden

© EnergyBus Interpreter

Can Nachrichten werden entsprechend der EnergyBus-Spezifikationen interpretiert.

+ User-defined Interpretation

Die User Interpretation ermoglicht die Anzeige von interpretierten CAN-Daten entsprechend
den Einstellungen des Anwenders.

* File Logger

Der File Logger ermdglicht das direkte Aufzeichnen von CAN-Nachrichten in Logdateien
entsprechend bestimmter Triggerbedingungen

* CAN Replayer

Der CAN Replayer ermoglicht das Senden aufgezeichneter CAN-Loggings. Beim Senden der
CAN-Daten konnen einzelne CAN-Ids ausgelassen werden. Das Zeitverhalten des Loggings wird
so gut wie moglich reproduziert.
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Aktivierungsmoglichkeit fiir diverse Erweiterungen des CANopen DeviceExplorers. Die Verfiigbarkeit
der PlugIns hangt von den jeweils lizenzierten Pluglns ab.

Die PlugIns werden im Kapitel 9 Seite 23 genauer beschrieben.

Windows

Help

Show active windows

Holt alle aktiven Fenster in den Vordergrund.

Minimize active windows

Minimiert alle aktiven Fenster.

Action Toolbar

(De)aktiviert die Toolbar unterhalb der Meniileiste

Node-ID Toolbar

(De)aktiviert die Toolbar mit den zuletzt verwendeten Knoten.
Active Windows

Listet alle offenen Fenster auf

Help F1

Anzeige des Handbuch-Kapitel fiir die jeweils aktive Programmkomponente.
Enter help mode

Zeigt beim Klick auf ein GUI Elemente eine erweiterte Hilfe an.

Manual

Anzeige des Handbuchs im PDF-Format.

About

Anzeige des About-Dialogs mit Lizenzinformationen.

About Qt

Information (ber das Qt-Framework mit Lizenzinformation der verwendeten Qt-
Komponenten.
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9 Einstellungen

9.1 CAN-Einstellungen

Der CAN-Einstellungsdialog dient zur Konfiguration der CAN-Schnittstelle. Mit Version 2.13.0 wurde
die Unterstiitzung mehrerer Kanale eingefiigt. Die Mehrkanal Nutzung ist im Kapitel 5 CAN Mehrkanal
Handhabung beschrieben. Unabhangig der Lizenz konnen immer mehrere Adapter gespeichert

werden, jedoch nur bei einer Mehrkanal-Lizenz auch mehrere parallel genutzt werden.

EM CAM Interface Overview ?
Saved interfaces Current interface
¥} Name Primary Active Flags
1 | emotas USE - COM1 ® v m Interface Type emotas Virtual -
3 emotas USE - COM2 v m CAN Device emotas Virtual -
- | emotas Virtual - I Bitrate 250 khitfs =
I T T T
Available interface settings
Listen-Only Mode (LO) V| Auto bus on (Auto)
Log error frames (EF) Low speed (LS)
System time as timestamp Continuous system timestamp
Clear all |Rem0\te selected | Add new interface | |Update selected interface

Close

* Interface Type

Auswahl der Art der CAN-Schnittstelle. Unter Linux wird aktuell SocketCAN und canglinux und
unter Windows werden diverse CAN-Interfaces unterstiitzt.

¢ CAN-Device

Je nach Art des Interface Typs kann hier der Name des CAN-Gerats eingestellt werden.
Ubliche Namen fiir SocketCAN sind cano, cani, ... vcano und bei beispielsweise PCANBasic usb1
... usb8.

* Bit Rate

Konfiguration der Bitrate im CAN-Netzwerk. Stellen Sie hier die Bitrate ein, die auch fiir alle
anderen Gerate im CAN-Netzwerk eingestellt ist. Bitte beachten Sie, dass bei der Verwendung
von SocketCAN die Bitrate vor dem Start des Programms eingestellt werden muss.
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9.2 Programmeinstellungen

Der Optionsdialog bietet Zugriff auf verschiedene Programmeinstellungen.

EM Settings

General 500 SYMC Producer Scripting Advanced

Connection
Warning when exit with active CAN connection Auto Connect to CAN after startup
Performance
Maximum disk space used | 1000 MB =
| Bl

Maximum message count

ik

This indicates how much HDD space could be
used,

LT =L If this value is too low, the tool will delete old
datachunks.

v Save Settings automatically at exit

Set this value to 0 to avoid saving anything.

v | Show icon description in analyzer windows tion (if supported)
v | Keep object free items expanded at node id change Disable filter in all views on startup
v | Restore windows from previous session on start v | Warn when PDO configuration was not written

Use ED5/XDD repository

EDS Repository [C:f

QK Cancel

Mit Hilfe des Fragezeichen rechts oben kann eine detailierte Beschreibung jedes Elements abgerufen
werden.
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10 Tipps & Tricks

10.1 Gerateparameter in DCF-Dateien speichern

Die Werte einzelner Objekte konnen in sogenannten Device Configuration Files (DCF) gespeichert
werden und zu einem spateren Zeitpunkt wieder zum CANopen-Gerat gesendet werden. Die
nachfolgende Schritt-fiir-Schritt-Anleitung beschreibt das Verfahren im Einzelnen.

Voraussetzungen:

CAN-Verbindung zum CANopen-Gerat besteht

Knotennummer des Gerats ist bekannt und Objekte konnen uber den ObjektBrowser gelesen
werden

EDS-Datei des CANopen-Gerats ist geladen

Zielstellung:

Konfiguration der Werte der Objekte 0x1017:0 und 0x1800:5 und speichern der Konfiguration
und anschlieBendes Laden der Konfiguration und Ubertragung auf ein anderen Gerat

Schritt-fiir-Schritt-Anleitung:

Objekt o0x1017—Subindex 0 im Objektbrowser auswahlen
Objekt mit Readlesen

Objekt ggf. umkonfigurieren, dazu neuen Wert bei Current Value eintragen und mit Write zum
Gerat senden

Objekt 0x1800—SubIndex 5 im Objektbrowser auswahlen
Objekt mit Readlesen

Objekt ggf. umkonfigurieren, dazu neuen Wert bei Current Value eintragen und mit Write zum
Gerat senden

Werte in DCF iiber ,,File->Device Configuration->Save DCF“ speichern.
ggf. neues CANopen-Gerat anschlieBen

DCF-Datei liber ,File->Device Configuration->Load DCF* laden
»Misc->Update Device Configuration® 6ffnen

Die beiden Werte fiir die Objekte 0x1017:0 und 0x1800:5 sollen in der Parameter Liste
sichtbar sein

Werte mit Send object data zum Gerat senden

ggf. Werte im neuen Gerat mit Save all parameters speichern?

2 Nichtfliichtige Speicherung der Parameter muss durch das CANopen-Gerit unterstiitzt werden.
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11 Pluglns

111 Multidatenplotter mit SDO Monitor und PDO Monitor

EM Multi-Dataplotter - | x

SDO Monitor
s Data Plotter
SDO read interval | 500 ms - 35.000 <[ T T

. NodelD Index Sub MName Value Scaled Value @ 30.000 -

1| B 31 0x6401 1 Dial left Ox5cfc /23804 23804 25.000 W

20.000 -

15.000
10.000
5.000 |

D —

¢ -5,000 -

Update PDO Model | |
. -10.000

PDO Monitor

0 NodelD Index Sub Name Value Scaled value Interval @

E= -15.000 —
1| ES £} 0x6401 2 Dial left 26791 26791 X\
| -20.000 —}

-25.000 |
-30.000 H

-35.000

PR L] P e | T i [ L e e L
47.860 47.865 47.870 47.875 47.880 47.885
M Dial left ® Dial right

Clear Settings Reset zoom

Innerhalb des Multidatenplotter konnen SDO und PDO beobachtet, geloggt und dargstellt werden.
1111 Handhabung des Datenplotters
Interaktion:

* Bewegen: Durch Driicken des mittleren Mausbuttons kann der Graph bewegt werden.

* Zoomen: Durch Driicken des rechten Mausbuttons kann die Ansicht vergroBert oder

vekleinert werden.
Settings:
e Enable auto scale

Ist dies aktiviert, so ist die Skalierung der y-Achse von den Datentypen der Werte abhangig.

e Zoom X-axis

Ist dies aktiviert, so beeinflusst das Zoomen die X-Achse

* Zoom y-axis
Ist dies aktiviert, so beeinflusst das Zoomen die Y-Achse

* Plot update time
Dieser Wert bestimmt die Aktualisierungsrate des Graph
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11.1.2 Objekte hinzufiigen

Objekte konnen dem SDO- oder PDO-Monitor durch einen Rechtsklick in die Tabelle und der Auswahl
von ,,Add object™ hinzugefiigt werden, oder indem die Objekte aus dem Objektbrowser per Drag-and-
drop in die Tabelle gezogen werden.

Nach dem Hinzufiigen der Objekte miissen diese noch iiber den ,,ACT*-Button aktiviert werden. Bei
einem aktiven Element ist der ,,ACT“-Button griin, ansonsten grau.

11.1.3 Einstellen der Graphen

Jeder einzelne Graph kann lber den Schraubschliissel-Button in der jeweiligen Zeile konfiguriert
werden. In dem anschlieBenden Dialog kann der Dateiname fiir das einzelne Aufzeichnen, die Farbe als
auch ein Faktor und Offset fiir die Werte gesetzt werden.

11.1.4 Aufzeichnen von Werten
Es gibt zwei Wege Werte aufzuzeichnen
1. Aufzeichnen eines Objektes in einer Datei

Der einfachste und schnellste Weg Werte aufzuzeichnen erfolgt in dem der ,,LOG*-Button
aktiviert wird. Dieser ist nun gelb.

In diesem Zustand werden alle Werte die nun empfangen werden in eine Datei gespeichert.
Der Standardpfad zu dieser Datei ist der Unterordner ,,CANopen DeviceExplorer® im
Dokumenten Ordner. Der Pfad kann fiir jedes Objekt in den Graph-Einstellungen geandert
werden.

2. Exportieren mehrere Werte in eine Datei

Alle bisherigen, empfangen Werte konnen gespeichert werden indem die gewiinschten Zeilen
ausgewahlt werden und anschlieBend mit Rechtsklick ,,Export values® ausgewdhlt wird.

. MNodelD Index Sub
1 31 OheB01 2 ]
. [he A 1
Add object !

Remuove chject

Remove all ohjects
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1.2 CAN/CANopen Scripting (optional)

Im Scripting-Interpreter konnen QtScript(Javascript)-Skripte mit speziellen
Kommandoerweiterungen fiir CANopen ausgefiihrt werden.

o “ -.
A0 Script GUI Example crea [

| Start Network Simulate Heartbeat Stop Heartbeat

Heartbeat Intervall: 1000 ms
Mode-Id: 1

Any other Qt widget can be used to build a user-specific
GUI.

Turn the wheel to setup the node-Id for the Heartbeat ;-)

Helpful information about QtScript can be found e.g. there
http://qt-project.org/doc/qt-4.8/scripting.html |

Option 1

Option 2

Script Commands Reset

|‘ util. print{™We can loard external UTs") Load

Das Erstellen und die Benutzung eigener Benutzeroberflachen ist mithilfe des Qt Designers maglich.

Alle zusatzlichen CANopen-spezifischen Kommandos sind in dem separaten Dokument ,,CANopen
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Scripting Interpreter - API Reference”(cde_script_api.pdf) erldutert.
Nachfolgendes Beispiel zeigt die Verwendung eines QtScript-Skripts:

// print something to console and set device to operational
util.print("Test of simple device");

nmt.preopNetwork();

nmt.startNode(32);

i=20;

util.print("we are in " + util.pwd());

// set node id for SDO access
sdo.setNodeId(32);

// loop over objects 0x4000 to 0x04010

for (object = Ox4000; object < 0x4005; object ++) {
str = "Test object ";
str = str + object;
util.print(str);

// write value to object 0x4000..
result = sdo.write(object, Ox0, UNSIGNED32, 1i);

if (result == "SDO_OK") {
util.print(" Write OK");
} else {

util.print(" Write NOT OK");
¥

// wait a bit to allow device update its internal values
util.msleep(10);

// read from 0x4100.. and expect same value
result = sdo.read(object+0x100, 0x0, 0x07);
if (result == i) {

util.print("Read OK");
} else {

util.print(" Read NOT OK");
3

i++;
3

// user defined function that can be called from Scripting tab
function urk(count) {
for (1 = 0; 1 < count; i++) {
nmt.startNetwork();
nmt . stopNetwork();
var dlc = 4;
var canlId = 0x100 + i;
can.sendBaseFrame(canId, dlc, 1, 2, 3 ,4 , 0, 0, 0 ,0);

}
3
// call user defined function
urk(4);
// setup cyclic timer every 2 seconds
timerId = util.every(2000, “urk(10)“ );

Das Beispiel liegt dem CANopen DeviceExplorer als examplel.js bei.
Skriptkommandos werden in der Eingabezeile unter 'Script Commands' eingegeben. Komplette
Skriptdateien konnen geladen werden, wenn der Pfad zur Skriptdatei in der Eingabezeile steht und
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der Button 'Load' geklickt wird.

Die Eingabezeile merkt sich die eingegeben Kommandos, und mit den Cursor-Tasten nach oben und
unten konnen dltere Kommandos erneut ausgewahlt werden. Die Kommandohistorie wird beim
Beenden des Programms gespeichert.

1.3 LSS Master (optional)

Das LSS Master PlugIn bietet Layer Setting Services (LSS) gemaB CiA-305. In der Expertenansicht
konnen alle LSS-Dienste einzeln ausgefiihrt werden, so dass Gerateentwickler die LSS-
Implementierung selektiv testen konnen.

In der Basic-Ansicht kann das LSS-Master-PlugIn automatisch Knotennummern an definierte Gerate
vergeben. Dazu sind die Ids (Vendor-ID, ProductCode,..) der Gerdte in die Tabelle einzutragen und iiber
den Button ,,Assign all Node-Ids“ werden den Knoten die definierten Knotennummern zugewiesen.
Zudem kann nach den Geraten gescannt werden.

Zur Konfiguration der Bitrate muss die Expertenansicht verwendet werden.

LSSMaster i _-'

Basic Expert

Global Commands Mode Commands

Switch Mode Global: Configuration Switch Made Selective

Switch Mode Global: M I
M 0de Biohak: forma Store Configuration

Identify Mon-Configured Slave
Configure Mode Id

Scan for unconfigured devices (Fast Scan)

Configure Bit Timing 1000 kBitfs -
Scan for devices (Classical)
Scan timeout: 0 ms : Activate Bit Timing 1000 ms -
Inquire Mode-ID
Inform about unconfigured slaves
Mode
MNodeld Vendorld ProductCode RevisionMumber SerialNumber
] 0319 12 000020001 10094
Log

SwitchModeGlobal(Configuration)sent
ConfigureBitTiming (0, 4)sent
StoreConfiguration(sent
ActiveBitTiming(1000)sent
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Dabei werden unterschiedliche Falle unterschieden:

1) Es ist nur ein Gerat am Netzwerk und die neue Bitrate soll das Gerat erst nach einem Neustart
uibernehmen:

» Betdtigen Sie den Button ,,Switch Mode Global: Configuration®
* Wahlen Sie rechts in der Drop-Down-Liste die gewiinschte neue Bitrate aus
» Betatigen Sie den Button ,,Configure Bit Timing®

» Betdtigen Sie den Button ,,Store Configuration® zum Speichern der neuen Bitrate

2) Esist nur ein Gerat am Netzwerk und die neue Bitrate soll sofort iibernommen werden
» Betdtigen Sie den Button ,,Switch Mode Global: Configuration®
* Wahlen Sie rechts in der Drop-Down-Liste die gewiinschte neue Bitrate aus
» Betdtigen Sie den Button ,,Configure Bit Timing®

» Betdtigen Sie den Button ,Activate Bit Timing’, die neue Bitrate wird am Gerat jetzt nach
1000ms aktiv sein.

* Trennen Sie die CAN-Verbindung des CDEs (Disconnect) und stellen Sie ggf. die Verbindung mit
neuer Bitrate im CDE wieder hergestellt

3) Es sind mehrere Gerate am Netzwerk und die neue Bitrate soll das Gerat erst nach einem Neustart
ubernehmen:

* Tragen Sie die Werte fiir Vendor-ID, Product Code, Revision Number und Serial Number in die
entsprechend Felder in der Node-Tabelle ein

» Betatigen Sie den Button ,,Switch Mode Selective” zur Auswahl des angesprochenen Knotens
* Wahlen Sie rechts in der Drop-Down-Liste die gewiinschte neue Bitrate aus
» Betdtigen Sie den Button ,,Configure Bit Timing®

» Betdtigen Sie den Button ,,Store Configuration® zum Speichern der neuen Bitrate

4) Es sind mehrere Gerate am Netzwerk und die neue Bitrate soll gleich iibernommen werden

* Tragen Sie die Werte fiir Vendor-ID, Product Code, Revision Number und Serial Number in die
entsprechend Felder in der Node-Tabelle ein

» Betdtigen Sie den Button ,,Switch Mode Selective” zur Auswahl des angesprochenen Knotens

* Wahlen Sie rechts in der Drop-Down-Liste die gewiinschte neue Bitrate aus
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» Betdtigen Sie den Button ,,Configure Bit Timing"
* Wiederholen Sie die Schritte fiir alle Knoten deren Bitrate geandert werden soll

» Betdtigen Sie den Button ,Activate Bit Timing’, die neue Bitrate wird am Gerat jetzt nach
1000ms aktiv sein.

» Trennen Sie die CAN-Verbindung des CDEs (Disconnect) und stellen Sie ggf. die Verbindung mit
neuer Bitrate im CDE wieder hergestellt

114 EnergyBus Interpretation (optional)

Die optionale EnergyBus Interpretation zeigt den Zustand von Geraten in einem EnergyBus (CiA 454)-
Netzwerk an.

1.5 Process Data Linker (optional)

Der Process Data Linker ist ein machtiges PlugIn zur Konfiguration der PDO-Kommunikation im
gesamten Netzwerk. CANopen-SPSen nach CiA 405 werden voll unterstitzt und neben den DCF-
Dateien konnen PLC Variablendefinition nach IEC 61131 erzeugt werden. Der Process Data Linker wird
im Abschnitt Process Data Linker im Detail erlautert.

12 Process Data Linker (optional)

Mit dem Process Data Linker konnen Verkniipfungen der Prozessdaten mit wenigen Klicks
automatisch erstellt werden. Nach der Definition der Verkniipfungen erstellt der Process Data Linker
automatisch die entsprechende Konfiguration aller PDOs im Netzwerk (PDO-Linking).

12.1 Ubersicht

Vor der Benutzung des Process Data Linkers mussen alle EDS-Dateien der zu konfigurierenden Gerate
im Objektbrowser geladen und den jeweiligen Knotennummer zugeordnet sein. Fiir die Konfiguration
des PDO-Linkings und die Erzeugung der Geratebeschreibungsdateien (DCF) ist keine CAN-
Kommunikation mit dem Netzwerk notig. Diese ist nur erforderlich, wenn das Netzwerk direkt aus
dem CANopen DeviceExplorer konfiguriert werden soll.

Der Process Data Linker kann bei vorhandener Lizenz tiber PlugIns — Process Data Linker aktiviert
werden. Nach dem Offnen des Process Data Linkers 6ffnen sich ein neues Fenster mit eigenem Menii
und 4 Tabs.

12.2 Menii des Process Data Linkers
Object Linker

* Generate Linking
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Erzeugt entsprechend den Eingaben in der Object Matrix und dem Linking Overview die
entsprechende PDO-Konfiguration und zeigt diese im Tab ,,Configured PDOs" an.

Generate Linking & DCF Files

Erzeugt entsprechend den Eingaben in der Object Matrix und dem Linking Overview die
entsprechende PDO-Konfiguration und zeigt diese im Tab ,,Configured PDOs” an. Im Anschluss
daran, werden die DCF-Dateien fiir die einzelnen Knoten im Netzwerk erzeugt.

Import project
Offnet bestehende Projekte
Download Configuration

Offnet den Dialog zur direkten Konfiguration der angeschlossenen CANopen Gerate. In dem
Dialog kann man noch auswahlen, ob man nur die PDO-Konfiguration oder auch sonstige
Objekte mit schreiben will und dann bei Start Download beginnt die Ubertragung der
Konfiguration an alle Gerdte im Netzwerk. Ist "Start network after successful download"
aktiv, so wird das Netzwerk gleich vom CDE aus gestartet.

Close

SchlieBt den Process Data Linker. Die Einstellungen bleiben jedoch wahrend der Laufzeit des
CANopen DeviceExplorers erhalten.

Settings

Linking Configuration

Konfiguration verschiedener Einstellungen, welchen den Linking-Algorithmus zum PDO-
Mapping modifizieren.

File Viewer

HTML Project Documentation

Offnet die HTML-Projektdokumentation im Browser.

DCF Files

Zeigt die generierten DCF-Dateien im integrierten Textbetrachter an.

PLC Variable Definition

Zeigt die generierte Variablendefinition nach IEC61131 fiir CANopen-SPSen an.
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12.3 Object Matrix

In der Objektmatrix werden alle Kommunikationsbeziehungen paarweise zwischen
Produzenten(Producer, Source, Sender) und Konsumenten(Consumer, Drain, Receiver) definiert. Dazu
ist zunachst ein Produzenten-Konsument-Paar zu wahlen und dann stellt die Ansicht die
verkniipfbaren Objekte beider Gerate in der einen Richtung dar. Griin hinterlegte Schnittpunkte 1
zwischen 2 Objekten sind magliche Verbindungen. Bleiben die Felder jedoch grau, so passen die
Objekte aufgrund Ihrer Datentypen nicht zusammen. Mit einem Hakchen L1 sind aktive Verbinungen
zwischen 2 Objekten gekennzeichnet. Ein teilweise leicht grau ausgefiilltes Feld [=] kennzeichnet,
dass das Objekt beim Konsumenten bereits mit einem anderen Objekt verbunden ist (Informativ).
Diese Verbindung kann jedoch mit einem Klick gelost und umkonfiguriert werden.

Object Matrix Linking Owerview Configured PDOs Mode Settings Metwork Settings

Producer: | 6 - device according CiA4 ~ | | 5 | Consumer: | 2 - CANopen 10-Box - ||V r||w Clear Table ][ Clear all
=)
Pt
= - :vl
o o &
< 4 o
Dial left L]
Dial right LI
Slider left LI
Slider right LI
Diglnput8

Object Matrix mit verkniipften Objekten

Durch die Buttons ,,Clear All“ kdnne alle Verbindungen im Netzwerk geldscht werden und durch ,,Clear
Table” nur die aktuellen zwischen dem aktuellen Produzent-Konsumenten-Paar. Eine Filterung der

Darstellung nach Datentypen ist liber das Filtersymbol 7 oder iiber den Textfilter dahinter nach
Namen maglich. Zudem konne Objekte iiber einen Rechtsklick auf einen Namen umbenannt werden.
Der neue Name wird danach im Weiteren verwendet und als Denotation in die DCF-Datei geschrieben.

Ohject Data
Index Sub DataType EDS MName
(0000 1 UMSIGMEDS Diglnputd

Object Mame (Denotation)
SENS_HALL|

QK Cancel

Dialog zum Umbennen eines Objekts
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Zusatzlich werden Informationen zu den einzelnen Objekten als Tooltip liber einem Objekt und uber
einem Verkniipfungspunkt angezeigt:

Slider right L]

Diqlnputs g ead Analogue Input 16 Bit - 0:6401:4 (INTEGERIE) |

Tooltip uber einzelnen Objekt

SI!der I.e‘Ft I:II—TIThe consumer object is already connected to 6:(kG401:3
Slider right ML {Slider left).

Diglnputs
Tooltip tiber Verkniipfungspunkt

12.4 Linking Overview

Die Linking-Ubersicht stellt alle Verkniipfungen aus der Objektmatrix tabellarisch dar. In der Tabelle
konnen zusatzlich die Namen der Objekte und auch die Prioritaten der Verbindungen konfiguriert
werden.

Object Linker  5Settings  File Viewer

Object Matrix | Linking Overview | Configured PDOs Node Settings | MNetwork Settings

[ Clear Selection ] [ Clear All ]
Mode « Index Sub Mame MNode Index Sub Mame Pricrity Datatype
[ 065401 3 Slider left 2 046500 2 ACl 0 INTEGER16
6 06401 2 Dial right 2 06500 1 ACO 0 INTEGER16
6 06000 1 DigInputd 2 06200 1 Do0_Do7 0 UMSIGMEDS

Tabellarische Ubersicht der verkniipften Objekte

Die Prioritaten sind nur fiir Verbindungen relevant, wenn beide Knoten das dynamische Mapping
unterstiitzten. o entspricht dabei der hochsten Prioritat und 255 der niedrigsten. Entsprechend der
Prioritaten, werden die Objekte den Sende-PDOs der Produzenten zugeordnet. Dabei werden nur
Objekte der gleichen Prioritat in ein gemeinsames PDO einsortiert. Somit kann man mit der
Prioritatsvergabe auch steuern, dass beispielsweise digitale und analog Daten nicht in die selben
PDOs gemappt werden.

Benutzerhandbuch CANopen DeviceExplorer 45/49



emotas embedded communication GmbH

12.5 Configured PDOs

In diesem Tab werden die vom Process Data Linker berechneten PDOs dargestellt. Je nach
Eigenschaften der Gerate und der PDOs konnen die Parameter: COB-ID, Transmission Type, Inhibit
Time und Event Timer noch zusatzlich manuell angepasst werden.

Object Linker  Settings  File Viewer

Object Matrix Linking Overview Configured PDOs Node Settings Metwork Settings

Mode-ID all ~
MNode-ID * Type PDO COB-ID  Trans Type Inhibit Time Event Timer Characteristic Mappings
1 TPDO 4 (00000481 | 254 - event |50 ms 0 ms Mapping static (6000:1 (8) - Diglnputd
121 RPDC 3 0:00000481 254 - event - = Mapping static 0x5105:5 (8) - CodKwkLpCommands

0:5105:1 (32) - CodKwkLpTorqueSetValue

Ubersicht der berechneten PDOs

Die Ansicht in der Tabelle lasst sich zudem nach diversen Kriterien sortieren und nach
Knotennummern filtern.

Fir die Einstellungen von Transmission Type, Inhibit Time und Event Timer sind allgemeine Hinweise
schwierig, jedoch ist es fiir event-gesteuerte PDOs (Transmission Type = oxfe oder oxff) mit analogen
Daten im Allgemeinen sinnvoll eine Sperrzeit (Inhibit Time) zu definieren.
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12.6 Node Settings

In dem Node Properties-Feld konnen die SYNC und Heartbeat-Eigenschaften eines Gerates
konfiguriert werden.

Die weiteren Node Settings sind nur relevant, wenn ein CANopen Manager im Netzwerk vorhanden ist,
deren Netzwerkkonfigurationsobjekte (0x1F80, 0x1F81, 0x1F89) konfiguriert werden soll. In diesem
Fall ist ein Gerat als Master auszuwahlen und die anderen Gerate werden dann als Slaves gefiihrt. In
den Feldern ,Slave Assignment® und ,NMT Startup” konnen die Objekte des CANopen Managers
entsprechend dem Standard CiA 302 konfiguriert werden.

Process Data Linker EE |

Object Linker  5ettings  File Viewer

Object Matrix Linking Cverview Configured FDOs Mode Settings Metwork Settings

MNode-ID 1 - device according ™
MNode Properties Slave Assignment (Dx1F31)

Mode is Master lod
I Mode does not use SYNC

MNode is SYNC consumer

®) Mode is SYNC producer

SYMC interval: 0ms
Heartbeat interval: 1111ms =
Boot time (0x 1F83): 0ms
Heartbeat/Emergency Consumer Settings MMT Startup (0x 1F80)

Heartbeat Consumer Emergency Consumer

Mode-ID Heartbeat Consumer Tirme (ms)

Knoten- und Mastereinstellungen

Das Hakchen bei ,,Node is Master™ aktiviert die Master Settings darunter. Die Eigenschaften der NMT
Startup-Einstellungen (Objekt 0x1F80) sind im Standard CiA 302 beschrieben. Bei Slaves darf das
Héakchen ,,Node is Master” nicht gesetzt sein und den sind die entsprechenden Slave Assigment-
Einstellungen fiir den Knoten zuganglich, die Einstellungen werden bei Vorhandensein eine CANopen-
Managers auch in den Master geschrieben.
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12.7 Step-by-Step Guide

1) Zundchst sind alle EDS-Datein fiir die Knoten im CDE (Object Browser) zu laden. Danach kann man
auch direkt auf die Objekte zugreifen und ggf. eine einzelne Objekte (z.B. Producer Heartbeat Time
oder Polarity) manuell konfigurieren. Die letzten in dieser Stelle geschriebenen und gelesen Werte
sind im internen Abbild der Gerate gespeichert und werden mit in die DCF-Dateien geschrieben.

! Fiir die Parameterierung ist an dieser Stelle keine CAN-Verbindung zu den Geraten natig.!

2) Das Linker PlugIn kann man iiber Pluglns -> Process Data Linker 6ffnen. Dann sieht man da
zunachst 4Tabs. Im Tab "Object Matrix" konnen Verbindungen zwischen Knoten angelegt werden,
dazu wahlt man oben zunachste Producer und Consumer und klickt unten die Verbindungen an. Ein
Hakchen bedeutet, dass die Objekt gelinkt sind. Uber das Filtersymbol oben kénnen die Objekte nach
dem Datentypen gefiltert werden und liber das leere Eingabefeld daneben nach dem Namen. Dieser 2.
Filter funktioniert in der Art, dass z.B. wenn da "di" drin steht, werden nur Objekte angezeigt, welche
"di" im Namen haben. Somit kann in diesem Fall die Auswahl auf die ,,digitalen Objekte beschrankt
werden.

Informationen zu den Objekten kann man als Tooltip erhalten und wenn man mit der rechten
Maustaste auf ein Objekt klickt, so kann man deren Namen dndern (Denotation).

3) Der Linking Overview Tab zeigt alle Verbindung in tabellarischer Form an. Darin kann man auch
Namen und Prioritaten der Verbindungen andern. Verbindungen mit gleicher Prioritat werden wenn
moglich (dynamisches Mapping) in ein PDO sortiert. Ist die Prioritat gleich, so sind die Objekte in den
PDOs nach Datentypen sortiert.

Sind dann alle Verkniipfungen definiert, so kann mit "Object Linker"->Generate Linking die PDOs
berechnet werden. Das Ergebniss sind man dann im "Configured PDO"-Tab. Darin kénnen noch die COB-
IDs, Transmission Types und die Inhibittime und Eventtimer geandert werden.

4) Fiir den Einsatz mit SPSen gibt es Besonderheiten. Erstmal muss die EDS-Datei normal wie jede
EDS-Datei geladen werden. Dann muss man im Project Data Linker unter Settings->PLC Configuration
einstellen, wieviel Netzwerkvariablen man von welchem Typ in welcher Richtung haben will. Diese
Netzwerkvariablen kann man dann im Linker verwendet. Wenn man spater mehr Netzwerkvariablen
bendtigt, so kann man die Zahl dann erhéhen. Ansonsten kénnen die Netzwerkvariablen wie normale
Objekte im Linker verwendet werden und auch je nach Anwendungsfall umbenannt werden.

5) Die DCF-Dateien werden iiber Object Linker -> "Generate Linking & DCF Files" erzeugt. Das Tool
fragt danach noch nach dem Pfad fiir die Projektdatei und erzeugt darin alle Dateien. Uber den File
View im Process Data Linker konnen die Dateien angeschaut werden. Bei Verwendung mit CANopen-
SPSen kann man die DCF-Dateien im AnschluB in das Programmiersystem importieren. Ohne CANopen-
SPS im System konnen die Gerate direkt iber CANopen parametriert werden. Wenn alles ok ist, so
kann man die Konfiguration mit "Object Linker -> Download Configuration" zu den Geraten senden. In
dem Dialog kann man noch auswahlen, ob man nur die PDO-Konfiguration oder auch sonstige Objekte
mit schreiben will und dann bei Start Download beginnt die Ubertragung der Konfiguration an alle
Gerate im Netzwerk. Ist "Start network after successful download" aktiv, so wird das Netzwerk gleich
vom CDE aus gestartet.
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13 Startparameter
Folgende Startparameter werden vom CDE unterstitzt.

» -startScript Scriptpfad
Mit diesem Parameter ist es moglich beim Start des CDEs direkt ein Script zu starten.
Beispiel:
cde.exe "C:\Program Files (x86) \emotas\CANopenDeviceExplorer\
scriptexamples\example2.js"

14 Support & Kontakt

Bei Fragen und Problemen unterstiitzt Sie unser Supportteam gern per E-Mail (support@emotas.de)
oder telefonisch unter der 03461/794160. Falls sich das Gerat anders verhalt als erwartet ist oft ein
Logging der CAN-Kommunikation bei der Analyse der Ursachen hilfreich. Bitte schicken Sie uns daher
bei solchen Fragen einen Mitschnitt der CAN-Kommunikation per E-Mail; idealerweise auch vor einer
telefonischen Kontaktaufnahme. Bei Fragen zum Process Data Linker ist auch die Projektdatei (.cdep)
bei der Fehlersuche hilfreich.
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